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(§4) System* de position nement d'etrangleur a surete Integra*. 

(57) La presente invention concame un dlspositif de posi- 
- tfcnnernent d'etrangleur a sOrete integree (10) pour un sys- 
teme d'admission d'un moteur. Un corps d'etrangleur (12) 
comports un passage pour fluide (16). Une soupape 
d'etranglement mobile (14) est placee a I'interieur du pas- 
sage pour fluide (16) pour commander au moins la Vitesse 
de ralenti. Un mecanisme d'actionneur (18) est relle a la 
soupape d'etranglement (14) pour depiacer fonctlonnelle- 
ment la soupape d'etranglement entre une position d'ecou- 
I em ant de fluide minimum et une position d'ecoulement de 
fluide maximum. Un mecanisme de securtte (24) pousse la 
soupape d'etranglement (14) vers une position interme- 
diaire entre les positions d'ecoulement de fluide minimum 
et maximum pour empecher que te moteur so it incapable 
de fonctionner durant une defaillance du mecanisme d'ac- 
tionneur (18). 
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La pr£sente invention concerne un ensemble £ corps 
d'etrangleur dosanc l'air destine k un moteur k combustion 
interne et, plus particulierement , un dispositif de 
positionnement d*etrangleur pour pr^venir une incapacity 
5 de f onct ionnement du moteur durant une defaillance de 
l'actionneur de 1 * etrangleur . - 

Un ensemble caracteristique k corps d' etrangleur , 
utilise aujourd'hui, prend la forme d'une pi£ce m^tallique 

10 monobloc pourvue d'un trou principal ou passage 
d*6coulement s'etendant k travers le corps suivant un 
premier axe qui est coupe par un trou d'arbre d' etrangleur 
s'etendant k travers le corps suivant un deuxidme axe 
perpendiculaire & et coupant l'axe du trou principal. Une 

15 plaque d' etrangleur circulaire est mont£e k l*int6rieur du 
trou principal sur un arbre supporte II rotation dans le 
trou d* arbre. Par une rotation de 1* arbre, la plaque peut 
se deplacer entre une position d'^coulement minimum ou de 
blocage, dans laquelle la plaque est sensiblement 

20 perpendiculaire k 1'axe du trou principal, et une position 
maximum ouverte dans laquelle la plaque est align^e avec 
1 1 axe du trou pour pouvoir doser ainsi l'^coulement k 
travers le trou principal. 

Des syst&mes de soupapes d' etranglement ont 6t6 

25 r£cemment mis au point, qui prennent la priority sur la 
commande du conduct eur, representee par le positionnement 
donne par ce dernier k la p6dale d • acc£ierateur , en 
prenant en charge la commande de 1 4 etrangleur . Ces 
syst^mes sont frequemment d^sign^s par syst^mes de 

30 "commande eiectronique d ' etrangleur " ou "commande par fil" 
dans lesquels il n'y a aucune liaison mecanique directe 
entre la pedale d ' accelerateur et 1 ' etrangleur , la 
position de la pedale etant transmise k une unite 
elect ronique de commande sous forme d'un signal eiectrique 

35 qui est traite par Ignite de commande et transmis par 
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I'unitE de commande sous la forme d'un signal Electrique £ 
un.actionneur ElectromEcanique d ' Etrangleur . Ce type de 
systEme "commande par fil" peut etre Egalement apte k 
capter la vitesse des roues motrices par rapport k celle 

5 des roues non motrices, de sorte que si la vitesse des 
roues motrices devient plus grande que celle des roues non 
motrices, 1'unitE de commande peut transmettre un signal 
Electrique k l'actionneur ElectromEcanique qui modifie la 
position de la plaque d' Etrangleur afin de rEduire le 

10 couple de sortie du moteur jusqu'ci ce que les roues 
motrices rEcupErent de la traction. 

Alors que de tels systEmes de "commande par fil" 
sont, en gEnEral, tout k fait fiables, un 
dysfonctionnement du systEme d 1 alimentation Electrique ou 

15 de 1'unitE elec tronique de commande peut avoir pour 
resultat une perte totale de la maitrise par le conducteur 
sur la position de la soupape d* Etranglement , vu que le 
seul moyen d'agir sur la position de la soupape 
d ' Etranglement est un signal Electrique provenant de 

20 I'unitE Electronique de commande, et qu'il n'y a pas de 
liaison mecanique directe entre la pEdale d' accElErateur 
et la soupape d ' Etranglement . Dans le pire des cas, un 
dysfonctionnement Electrique ou Electronique pourrait 
avoir pour rEsultat une accElEration imprEvue et 

25 incontrolable du vEhicule, si la plaque d' Etrangleur , lors 
de la perte de son signal Electrique de positionnement , se 
trouve dans ou se deplace vers une position largement 
ouverte. C est pourquoi, la plupart des plaques 
d' Etrangleur sont sollicitEes par ressort pour se dEplacer 

30 vers une position fermee en reponse k une perte du signal 
electrique de commande, ce qui immobilise le vEhicule plus 
ou moins ef f ectivement vu que 1 • Ecoulement d'air ralenti 
sera ramene k un minimum. 

La presente invention a pour objectif de proposer un 

35 systEme de positionnement d' etrangleur k suretE intEgrEe 
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pour pr£venir une incapacity de f onctionnement du moteur 
durant une defail lance de 1* actionneur d'6trangleur et 
pour qu'il soit toujours capable de continuer k tourner ci 
une vitesse limit^e, mais raisonnable, dans le cas d'un 
5 tel dy s f one t ionnement , en placant la soupape 
d'^tranglement dans un mode de "position de repos molle" 
ou la soupape d* Strang lement a une position interm^diaire 
entre les positions d'ecoulement minimum et maximum. Le 
mecanisme d' actionneur peut comprendre un levier 

10 d'etrangleur relie en rotation k un arbre supportant la 
soupape d ' etranglement . Le levier d'6trangleur peut 
comprendre une premiere surface pouvant venir en contact 
avec une premiere butee definissant une position 
d'ecoulement de fluide minimum et une deuxi£me surface 

15 pouvant venir en contact avec une deuxidme butee 
definissant une position d'ecoulement de fluide maximum, 
Un moyen formant ressort d*6trangleur pousse le levier 
d'etrangleur vers la position normale d ' ecoulement de 
fluide minimum. Le mecanisme de s6curit6 contre les 

20 defaillances peut comprendre un levier de s6curit6 mont6 
libre en rotation sur 1' arbre supportant la soupape 
d' etranglement . Le levier de securite peut comprendre une 
premiere surface pouvant venir en contact avec le levier 
d'etrangleur et une deuxi&me surface pouvant venir en 

25 contact avec une butee de securite. Un moyen formant 
ressort de securite pousse le levier de s6curit6 vers la 
butee de securite afin que le levier d'etrangleur soit 
maintenu dans la position interm£diaire jusqu'^ ce qu'il 
soit entrain^ par le mecanisme d'actionneur vers l'une des 

30 positions d'ecoulement de fluide minimum et maximum. Le 
moyen formant actionneur peut egalement comprendre un 
moyen formant actionneur command^ m£caniquement , relie au 
levier d'etrangleur k une extremite et au mecanisme 
d ■ acceierateur actionne par le conducteur, tel qu'une 

35 pedale, k 1' autre extremite, pour etre sensible aux ordres 
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du conducteur. Le moyen formant actionneur command^ 
m6caniquement , peut comprendre un cable install^ entre le 
levier d' Strangleur et le m£canisme d • acc61£rateur 
actionn£ par le conducteur. Selon une autre possibility, 
5 le moyen formant actionneur peut comprendre un moyen 
formant actionneur command^ 61ectriquement , reli£ au 
levier d ' 6trangleur , k une extr6mit6, et reli<§ au 
mecanisme d 1 accel^rateur k 1 1 autre extr<§mit6, afin de 
recevoir les ordres d* entree du conducteur. Le moyen 

10 formant actionneur command^ 61ectriquement peut comprendre 
ce qui est d£signe de manifere caract^ristique comme des 
configurations de M commande 61ectronique d' 6trangleur N ou 
de "conunande par fil". 

D'autres objectifs, avantages et applications de la 

15 pr^sente invention deviendront 6vidents pour l'homme de 
I'art k la lecture de "la description suivante de la 
meilleure maniere de mettre en pratique 1' invention, 
associ£e aux dessins annexes, dans lesquels les memes 
rep^res num^riques se rapportent aux memes parties pour 

20 toutes les vues, et sur lesquels: 

la figure 1 est une vue en plan d'un dispositif de 
posi tionnement d'£trangleur a surety int6gr6e pour un 
syst^me d' admission de moteur monte" sur un corps 
d' 6trangleur, selon la pr6sente invention; 

25 . la figure 2 est une vue lat£rale en 61£vation du 

dispositif de posit ionnement d'6trangleur & surety 
int6gr6e repr6sent6 sur la figure 1; 

la figure 3 est une vue d6taill£e en coupe 
transversale du dispositif de positionnement d'6trangleur 

30 k surety int£gr6e repr6sent£ sur la figure 1, certaines 
parties 6tant 41imin6es, d'autres parties 6tant 
representees en coupe transversale; 

la figure 4 est une vue sch£matique d'une soupape 
d ' 6tranglement se trouvant k 1 1 interieur d'un passage pour 

35 fluide d'un corps d 1 etrangleur , en vue d'un d^placement 
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entre dies positions prEdEfinies, selon la prEsente 
invention; et 

la figure 5 est une vue en perspective, EclatEe, 
simplifiEe, d'un arbre, d'un levier de soupape 
5 d* Etranglement et d'un levier de sEcuritE selon la 
present e invention. 

Le systEme 10 de positionnement d'Etrangleur £ surety 
intEgrEe peut etre une partie d'un dispositif classique 

10 d • etranglement pour 1 1 admission d'un moteur, actionnE 
mecaniquement , telle qu ( un corps 12 d ' Etrangleur , ayant 
une commande de vitesse de ralenti agissant directement, 
telle qu'une soupape 14 d' Etranglement mobile, utilisable 
sur un moteur k allumage par Etincelle. Le systEme 10 de 

15 positionnement d 1 etrangleur k suretE intEgrEe de la 
presente invention peut Egalement etre incorporE dans un 
dispositif d ' Etranglement d'un systEme d f admission 
actionnE Electriquement , qui presente des fonctions 
completes, en "commande par fil", de commande de la 

20 vitesse de ralenti, de commande de la traction, de 
commande de la "duretE* du changement de vitesse, de 
commande de la vitesse du vEhicule, de rEglage d'air en 
deceleration, sur un moteur k allumage par Etincelle. Dans 
sa forme la plus simple, le dispositif 10 de 

25 positionnement d* Etrangleur k suretE intEgrEe selon la 
presente invention comprend le corps 12 d* Etrangleur muni 
d'une soupape 14 d ' etranglement mobile, pour commander au 
moins la vitesse de ralenti, montEe pour se dEplacer par 
rapport au corps 12 d • Etrangleur . La soupape 14 

30 d' etranglement mobile est placEe dans un passage 16 pour 
. fluide formE dans le corps 12 d* Etrangleur , pour commander 
1'ecoulement de fluide ci travers le passage 16 pour 
fluide, en reponse au dEplacement de la soupape 14 
d* etranglement . Un moyen 18 formant actionneur est reliE k 

35 la soupape 14 d ' Etranglement pour dEplacer 
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f onctionnellement la soupape 14 d' Etranglement entre une 
position 20 d ' Ecoulement de fluide minimum et une position 
22 d' Ecoulement de fluide maximum. Un moyen 24 de sEcurite 
contre les defaillances pousse la soupape 14 
d ■ Etranglement vers une position 26 d' Ecoulement de fluide 
intermEdiaire situee entre les positions d' Ecoulement de 
fluide minimum et maximum, 20 et 22 respectivement , pour 
prEvenir une incapacity de f onctionnement du moteur durant 
une dEfaillance du moyen 18 formant actionneur. 

Le moyen 18 formant actionneur peut comprendre un 
levier 28 d'Etrangleur reliE k un arbre 30 supportant la 
soupape 14 d 1 Etranglement k 1'intErieur du passage 16 pour 
fluide du corps 12 d ' Etrangleur . Le levier 28 
d ■ Etrangleur , 1* arbre 30 et la soupape 14 d 4 Etranglement 
se dEplacent par rotation les uns avec les autres. Le 
levier 28 d'Etrangleur comprend une premiEre surface 32 
pouvant venir en contact avec une premiEre butEe 34 
definissant la position 20 d' Ecoulement de fluide minimum. 
Une deuxiEme surface 36 du levier 28 d'Etrangleur vient en 
contact avec une deuxiEme butEe 38 dEfinissant la position 
22 d' Ecoulement de fluide maximum. Un moyen 40 formant 
ressort d'Etrangleur pousse normalement le levier 28 
d'Etrangleur vers la position 20 d' Ecoulement de fluide 
minimum. Le moyen 18 formant actionneur peut Egalement 
comprendre un moyen formant actionneur commandE 
mEcaniquement , reliE au levier 28 d'Etrangleur et 
repondant aux ordres d'entrEe du conducteur, ou peut 
comprendre, selon une autre possibilitE, un moyen formant 
actionneur commandE Electriquement , reliE au levier 28 
d'Etrangleur et repondant aux ordres d'entrEe du 
conducteur. Le moyen formant actionneur commandE 
electriquement peut presenter une configuration de 
"commande par fil H ou le levier 28 d'Etrangleur est 
actionne f onct ionnellement par un moteur 42 Electrique 
reversible ayant un bras 44 d ' entrainement s'Etendant 
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radialement, supportant un teton 4 6 d ' entrainement en 
prise de rnanifere k etre entrain^ h l'interieur d'une fente 
48 allong^e formee dans le levier 28 d'etrangleur. Le bras 
44 d ' entrainement s'etendant radialement et le teton 46 
d' entrainement relie & celui-ci sont entrainds en rotation 
autour de l'arbre du moteur 42 61ectrique reversible en 
reponse aux signaux eiectriques destines & faire tourner 
le moteur eiectrique reversible dans le sens souhaite pour 
positionner la soupape 14 d * etranglement mobile dans la 
position d'ecoulement de fluide d6sir6e, 

Le moyen 2 4 de securite peut comprendre un levier 
50 de securite monte libre en rotation par rapport & 
l'arbre 30, de sorte que le levier 50 de securite peut 
tourner independamment de l'arbre 30. Le levier 50 de 
securite comprend une premiere surface 52 qui peut venir 
en contact avec le levier 28 d' etrangleur , comme par 
exemple avec 1 ' ergot 54 d'^trangleur s'^tendant 
longitudinalement . Une deuxi&me surface 56 du levier 50 
de securite vient en contact avec une but£e 58 de 
s6curit4. Un moyen 60 formant ressort de securite pousse 
le levier 50 de securite vers la but^e 58 de securite de 
sorte que le levier 28 d'etrangleur est entrain^ grice au 
contact entre le levier 50 de securite et 1' ergot 54 
d'etrangleur s'etendant longitudinalement , forme sur le 
levier 28 d'etrangleur, jusqu'^ ce qu'il atteigne la 
position 26 d'ecoulement de fluide interm£diaire 
correspondant au contact du levier 50 de securite avec la 
but£e 58 de securite. Le levier 28 d'etrangleur est 
maintenu dans la position 26 intermediaire jusqu'i ce 
qu'il soit entraine par le moyen 18 formant actionneur 
vers l'une des positions d'ecoulement de fluide minimum 
ou maximum, 20 et 22 respect ivement . 

Le moyen 24 de securite, dans la forme de 
realisation preferee, representee sur la figure 3, peut 
egalement comprendre un manchon ecarteur 62 monte sur 
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I'arbre 30 excerne au corps 12 d' etrangleur . La partie 
excerne de I'arbre 30 peut comprendre une section non 
circulaire comma le montre mieux la figure 2, pour venir 
en prise avec le levier 28 d ' etrangleur . Le manchon 
5 ecarteur 62 peut comprendre une surface 64 allong£e 
longitudinalement, de diam£tre r£duit et, adjacent k une 
extremite, un epaulement 66 annulaire de diam&tre 
agrandi. Le levier 50 de s6curit£ peut venir s' adapter en 
rotation sur 1' epaulement 66 annulaire k diamfetre agrandi 

10 du manchon ecarteur 62, permettant au levier 50 de 
s6curit6 de tourner ind^pendamment de I'arbre 30. Le 
moyen 60 formant ressort de s6curit£ peut comprendre un 
ressort 68 heiicoldal s'etendant longitudinalement sur la 
surface 64 allong<§e longitudinalement, de diamfetre 

15 reduit, du manchon ecarteur 62. Une premiere extremite 70 
du ressort 68 helicoidal est relive au corps 12 
d'etrangleur et une deuxi^me extremite 72 du ressort 68 
helicoidal est relive au levier 50 de s6curit£ pour 
pousser normalement le levier 50 de security, de facon h 

20 mettre en contact la deuxieme surface 56 du levier 50 de 
s6curit4 avec la butee 58 de securite. et maintenir de ce 
fait le levier 28 d'etrangleur dans la position 26 
d'ecoulement de fluide interm£diaire . Des douilles 74 et 
7 6 de ressort sont placees aux extremit4s longitudinales 

25 du ressort 68 heiicoldal de securite et recouvre 
longitudinalement au moins une partie du ressort 68 
heiicoldal de securite. Les douilles 74 et 76 de ressort 
comprennent une surface 78 externe s • etendant 
longitudinalement. Le moyen 40 formant ressort 

30 d'etrangleur peut comprendre un ressort 8 0 d'etrangleur 
heiicoldal s'etendant longitudinalement sur les douilles 
74 et 76 de ressort, Le ressort 80 d'etrangleur 
heiicoldal a une premiere extremite 82 reliee au corps 12 
d'etrangleur et une deuxieme extremite 84 reliee au 

35 levier 28 d'etrangleur pour pousser normalement le levier 
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28 d* Etrangleur vers la position 20 d'Ecoulement de 
fluide minimum, ou la premiere surface 32 se trouvant sur 
le levier 28 d* etrangleur vient en contact avec la 
premiere butEe 34. Le moyen 40 formant ressort 
5 d* Etrangleur a moins de force que le moyen 60 formant 
ressort de sEcuritE, de sorte que le moyen 60 formant 
ressort de sEcuritE est capable d'entrainer le levier 28 
d 4 Etrangleur jusque dans la position 26 d'Ecoulement de 
fluide intermEdiaire grace au levier 50 de sEcuritE 

10 mettant en contact 1 ' ergot 54 d* Etrangleur s ■ Etendant 
longitudinalement " du levier 28 d* Etrangleur avec la 
premiEre surface 52 du levier 50 de sEcuritE. Le levier 
50 de sEcuritE est poussE par le moyen 60 formant ressort 
de sEcuritE vers la position 26 d'^coulement de fluide 

15 intermediate, ou la deuxiEme surface 56 du levier 50 de 
sEcuritE vient en contact avec la butEe 58 de sEcuritE. 

Le systEme 10 de positionnement d* Etrangleur de 
sEcuritE selon la prEsente invention, pour un dispositif 
- d ' Etranglement actionnE mEcaniquement avec un dispositif 

20 de commande de vitesse de ralenti agissant directement, 
peut comprendre un levier 28 d' Etrangleur pour une 
liaison directe avec l § arbre 30 d' Etrangleur et la 
soupape 14 d' Etranglement, avec des dispositions pour la 
fixation au systEme d' Etranglement du vEhicule. Un levier 

25 , 50 de positionnement de sEcuritE vient en contact avec 
une butEe 58 fixe et le levier 28 de commande de vitesse 
de ralenti ou levier 28 d* Etrangleur . Le levier 50 de 
sEcurite est maintenu en place contre la butEe 58 de 
sEcuritE fixe par un moyen 60 formant ressort de 

30 sEcuritE. Le levier de commande de vitesse de ralenti ou 
levier 28 d 1 Etrangleur off re un point de fixation au 
moyen 18 formant actionneur de vitesse de ralenti. Un 
moyen 40 formant ressort de rappel d' Etrangleur fournit 
une force de rappel normale au systEme d' Etranglement et 

35 est fixE au corps 12 d' Etrangleur k une extrEmitE et au 
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levier 28 d'etrangleur k 1' autre extremity. Le moyen 40 
formant ressort de rappel d'etrangleur a moins de force 
que le moyen 60 formant ressort de s£curit£> Le syst^me 
permet au moyen 18 formant actionneur pour la commande de 

5 vitesse de ralenti de positionner la soupape 
d* etranglement n'importe ou entre une position r6gl6e de 
ralenti de la soupape d 1 Etranglement pour un 6coulement 
d'air minimum, telle que la position 20 d'ecoulement de 
fluide minimum, et une position de soupape d' Etranglement 

10 predeterminee qui permet un plus grand Ecoulement d'air 
que la position de security, telle que la position 22 
d'ecoulement de fluide maximum. Au cas ou le moyen 18 
formant actionneur pour la commande de vitesse de ralenti 
perd de la force, le systEme 10 de posit ionneraent 

15 d'etrangleur ci surety integree est appelE ci Etablir une 
position de soupape d * Etranglement predetermined plus 
grande que la position rEglEe d'Ecoulement d'air minimum 
pour le ralenti, telle que la position 26 d^Ecoulement 
de fluide intermEdiaire . Le systeme 10 de positionnement 

20 d' 6crangleur de security ne fonctionne correct ement que 
si le systeme d * Etranglement du vehicule est libre de se 
deplacer sur la totality de sa plage de fonctionnement . 

Le systeme 10 de positionnement d'etrangleur de 
securite pour un dispositif d ' Etranglement actionne 

25 electriquement peut comprendre un levier 28 de commande 
. d'etrangleur en contact avec le levier 50 de 
positionnement de securite. Le levier 28 de commande 
d'etrangleur off re un point de fixation au moyen 18 
formant actionneur d'etrangleur. Le levier 50 de 

30 positionnement de securite vient en contact avec une 
butee 58 de securite fixe et le levier 28 de commande 
d'etrangleur. Le levier 50 de securite est maintenu en 
place centre la butee 58 de sEcuritE fixe par le moyen 60 
formant ressort de securite. Le moyen 40 formant ressort 

35 d'etrangleur fournit une force de rappel normale au 
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syst&me d ■ etranglement et est fixe au corps 12 
d'etrangleur a une extremite et au levier 28 de coramande 
d'etrangleur £ 1' autre extremite. Le moyen 40 formant 
ressort de rappel d'etrangleur a moins de force que le 
moyen 60 formant ressort de positionnement de securite . 
Le syst&me 10 de positionnement d'etrangleur de securite 
selon la presente invention permet au moyen 18 formant 
actionneur d'etrangleur de positionner la soupape 14 
d' etranglement n'importe ou entre la position r6giee de 
la soupape d* etranglement pour l'ecoulement d'air minimum 
pour le ralenti, telle que la position 20 d ' ecoulement de 
fluide minimum, et une position de soupape d' etranglement 
largement ouverte, telle que la position 22 d' ecoulement 
de fluide maximum. Au cas ou le moyen 18 formant 
actionneur d'etrangleur perd de la force, le systdme 10 
de positionnement d'etrangleur ci surete integree est 
appele & etablir une position de soupape d * etranglement 
predeterminee plus grande que la position regiee 
d' ecoulement d'air minimum pour le ralenti, telle que la 
position 26 d' ecoulement de fluide intermediaire. 

En f onctionnement , quand le moyen 18 formant 
actionneur est dans un etat desexcite ou en panne, le 
ressort 80 d'etrangleur pousse le levier 28 d'etrangleur 
dans le sens des aiguilles d'une montre, comme on le voit 
sur la figure 2, de fagon & mettre en contact la premi&re 
surface 32 du levier 28 d'etrangleur avec la premiere 
butee 34. Avant d'atteindre la position 20 d' ecoulement 
de fluide minimum, ou la premiere surface 32 vient en 
contact avec la premiere butee 34, la poussee rotative 
dans le sens des aiguilles d'une montre du ressort 80 
- d'etrangleur est surmontee par la poussee, dans le sens 
inverse des aiguilles d'une montre, du ressort 68 
heiicoidal de securite pour maintenir la deuxi^me surface 
56 du levier 50 de securite contre la butee 58 de 
securite grace au contact de la premiere surface 52 du 
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levier 50 de s6curit<§ avec 1' ergot 54 d ' etrangleur , 
s'etendant longitudinalement , du levier 28 d ■ etrangleur . 
L'etat desexcite, ou position neutre, du moyen 18 formant 
actionneur peut etre surmonte par une intervention 
5 appropriee du conduct eur sur le mecanisme d' acceierateur . 

51 le moyen 18 formant actionneur n'est pas defaillant, 
1 1 intervention sur le mecanisme d ' acceierateur du 
conducteur aura pour r6sultat un deplacement du levier 28 
d'etrangleur et de la soupape 14 d' etranglement relive £ 

10 celui-ci, de la position 26 de sdcurit^ pour l'ecoulement 
de fluide intermediate vers la position 20 d'6coulement 
de fluide minimum, si le moteur est au ralenti, ou vers 
la position 22 d'^coulement de fluide maximum, si 1'on 
souhaite une pleine puissance du moteur. Dans le cas d'un 

15 ralenti moteur chaud avant la defaillance du moyen 
formant actionneur, la soupape 14 d 1 etranglement se 
deplacera dans la position 20 d'6coulement de fluide 
minimum, la premiere surface 32 du levier 28 d'etrangleur 
venant en contact avec la premiere butee 34. Ceci peut 

20 etre realise dans une configuration "commande par fil* en 
excitant le moteur 42 electrique reversible pour faire 
pivoter, dans le sens des aiguilles d'une montre, le bras 
44 d' entrainement s 1 etendant radialement et le teton 46 
d • entrainement relie k celui-ci pour qu'il s* engage dans 

25 la fente 48 allongee du levier 28 d'etrangleur afin de 
surmonter la pouss^e rotative dans le sens inverse des 
aiguilles d'une montre du ressort 68 heiicoidal de 
securite. Le levier 50 de securite tourne dans le sens 
des aiguilles d'une montre con jointement avec le levier 

30 28 d'etrangleur grace au contact de la premiere surface 

52 avec I'ergot 54 d'etrangleur s'etendant 
longitudinalement du levier 28 d'etrangleur, quand il se 
depiace dans le sens des aiguilles d'une montre depuis la 
position 26 d'ecoulement de fluide intermediaire . Au cas 

35 ou une puissance de moteur accrue est exigee et avant la 
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d£faillance du moyen 18 formant actionneur, la soupape 28 
d ' etranglement , comme le montre la figure 2, est 
entrainee par le moyen 18 formant actionneur dans le sens 
inverse des aiguilles d'une montre. Si le levier 28 
5 d'^trangleur se deplace dans le sens inverse des 
aiguilles d'une montre depuis la position 20 d'£coulement 
de fluide minimum d£crite ci-dessus, une fois que la 
deuxi&me surface 56 du levier 50 de s6curit£ vient en 
contact avec la but£e 58 de s£curit£, on £vite une 

10 poursuite de la rotation dans le sens inverse des 
aiguilles d'une montre du levier 50 de s£curit6. 
N£anmoins, comme le levier 50 de s£curit£ est support^ 
ind£pendamment de la rotation de 1 1 arbre 30, une 
poursuite de la rotation de l'arbre 30 et de la soupape 

15 14 d' etranglement relive £ celui-ci est autoris6e. Dans 
une configuration "commande par fil", le moteur 42 
eiectrique reversible peut etre excite d'une mani^re 
appropri^e pour entralner le bras 44 d ' entrainement 
s*6tendant radialement et le t6ton 4 6 d 1 entrainement 

20 relie k celui-ci, dans le sens inverse des aiguilles 
d*une montre, lorsqu'on regarde la figure 2, et, par 
1* insert ion du teton 4 6 d 1 entrainement k l'interieur de 
la fente 48 allong£e du levier 28 d' etrangleur , pour 
entrainer le levier 28 d 1 etrangleur dans le sens inverse 

25 . des aiguilles d'une montre, de la position 26 
d'^coulement de fluide interm^diaire k la position 22 
d'^coulement de fluide maximum. Si 1 1 on exige la pleine 
puissance du moteur, le moteur eiectrique 42 peut Stre 
excit^ suf f isamment pour entrainer le levier 28 

30 d' etrangleur , afin que la deuxi&me surface 36 du levier 
28 d' Etrangleur vienne en contact avec la deuxifeme but£e 
38, maintenant la soupape 14 d 1 etranglement dans la 
position 22 d'ecoulement de fluide maximum. Si I'on exige 
moins que la pleine puissance, le moteur 42 eiectrique 

35 peut etre excite suffisamment pour maintenir la soupape 



2716497 



14 

14 d' Etranglement dans une position angulaire infErieure 
k la position 22 d ' Ecoulement de fluide maximum. Quand la 
soupape 14 d ■ etranglement est dans la position 20 
d' Ecoulement de fluide minimum, elle se trouve de maniEre 
caractEristique sous un angle approximatif de 7° par 
rapport au plan de la soupape 14 d' Etranglement , qui est 
perpendiculaire k 1 ' axe longitudinal du passage 16 pour 
fluide. Durant un ralenti normal de moteur chaud 
d* approximativement 500 tours par minute, la soupape 14 
d * Etranglement sera dans une position angulaire de 7° k 
9° vis-&-vis de la perpendiculaire ci I'axe longitudinal 
du passage 16 pour fluide. La position 22 d* Ecoulement de 
fluide maximum correspondra k un posit ionnement du plan 
de la soupape d * Etranglement confondu avec l'axe 
longitudinal du passage 16 pour fluide. La position 2 6 
d' ecoulement de fluide intermEdiaire correspondra ci un 
posi tionnement de la soupape 14 d ' Etranglement 
approximativement £ 17° vis-lt-vis de la perpendiculaire k 
l'axe longitudinal du passage 16 pour fluide. On pense 
que cette position angulaire de la soupape 14 
d' Etranglement est suffisante pour permettre au moteur de 
dEvelopper suffisamment de puissance afin de dEplacer le 
vEhicule et de 1 ' amener k un centre de reparations 
appropriE pour faire reparer le moyen 18 formant 
actionneur dEfaillant. 

Dans le cas d'une dEfaillance du moyen 18 formant 
actionneur, alors que le moteur est au ralenti et que le 
levier 28 d'Etrangleur est disposE de facon que la 
premiere surface 3 2 est en contact avec la premiEre butEe 
34, le moyen 60 formant ressort de sEcuritE surmonte la 
force du moyen 40 formant ressort d'Etrangleur pour 
deplacer le levier 28 d'Etrangleur grace au contact avec 
la premiEre surface 52 du levier 50 de sEcuritE et 
1' ergot 54 d'Etrangleur s'Etendant longitudinalement . Le 
moyen 60 formant ressort de sEcuritE pousse le levier 28 
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d' etrangleur dans la position 26 d* ecoulement de fluide 
intermediate. Quand le levier 28 d'etrangleur atteint la 
position 26 d'ecoulement de fluide intermediaire, la 
deuxidme surface 56 du levier 50 de securite atteint la 
but£e 58 de securite, empechant une poursuite de la 
rotation dans le sens inverse des aiguilles d'une montre, 
comme le represente la figure 2, du levier 28 
d'etrangleur au-delci de la position 2 6 d'ecoulement de 
fluide. Dans le cas d'une defaillance du moyen 18 formant 
actionneur, alors que le levier 28 d'etrangleur est dans 
la position 22 d'ecoulement de fluide maximum, le moyen 
40 formant ressort d'etrangleur poussera le levier 28 
d'etrangleur dans le sens des aiguilles d'une montre, 
comme le represente la figure 2 # jusqu'ci ce qu'il 
atteigne la position 26 d'ecoulement de fluide 
intermediaire. A la position 26 d'ecoulement de fluide 
intermediaire, le moyen 40 formant ressort d'etrangleur 
n'a pas suffisamment de force pour surmonter la poussee 
dans le sens inverse des aiguilles d'une montre du moyen 
60 formant ressort de securite contre le levier 50 de 
securite, position oil la premiere surface 52 du levier 50 
de securite empeche une poursuite de la rotation dans le 
sens des aiguilles d'une montre du levier 28 d'etrangleur 
grace au contact avec 1* ergot 54 d'etrangleur s'etendant 
longitudinalement . 

Les signes de reference inser6s apr£s les 
caracteristiques techniques mentionn^es dans les 
revendications ont pour seul but de faciliter la 
comprehension de ces dernieres et n'en limitent 
aucunement la portee. 
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REVENP IC AT IONS 

1. Dispositif de positionnement d'etrangieur a 
surety int6gr£e (10) pour un systfeme d' admission d'un 
moteur, caract^rise en ce qu'il comprend: 

un corps d ■ etrangleur (12) ayant un passage pour 
fluide (16) le craversant; 

une soupape d ' etranglement mobile (14) destin^e k 
commander au moins la vitesse de ralenti, ladite soupape 
d'^tranglement £tant mont^e pour se d^placer par rapport 
audit corps d ' <§trangleur (12) et 6tant plac£e dans ledit 
passage pour fluide (16) pour commander l'6coulement de 
fluide en rdponse au displacement de ladite soupape 
d' Etranglement (14); 

un moyen formant actionneur (18) reli6 k ladite 
soupape d 1 Etranglement (14) pour dEplacer 
fonctionnellement ladite soupape d' Etranglement entre une 
position d'Ecoulement de fluide minimum (20) et une 
position d'Ecoulement de fluide maximum (22); 

et un moyen de sEcurite (24) pour pousser ladite 
soupape d • Etranglement (14) vers une position 
intermEdiaire (26) entre lesdites positions d'Ecoulement 
de fluide minimum (20) et maximum (22) afin de prEvenir 
.une incapacite de fonct ionnement dudit moteur durant une 
defaillance du moyen formant actionneur (18). 

2. Dispositif selon la revendication 1, caractErisE 
en ce que ledit moyen formant actionneur (18) comprend en 
outre : 

un arbre (30) pouvant etre mis en rotation, 
supportant ladite soupape d ' Etranglement (14) A 
1'intErieur dudit passage pour fluide (16) en vue d'un 
dEplacement par rotation; 

un levier d # Etrangleur (28) reliE audit arbre (30) 
afin de tourner avec lui, • ledit levier d* Etrangleur ayant 
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une premiere surface (32) pouvant venir en contact avec 
une premiere but£e (34) d^finissant la position 
d * £coulement de fluide minimum (20) et une deuxi&me 
surface (36) pouvant venir en contact avec une deuxifeme 
butee (38) d^finissant la position d'6coulement de fluide 
maximum (22) ; et 

un moyen (40) formant ressort d'^trangleur pour 
pousser normalement ledit levier d'etrangleur (28) vers 
ladite position d'^coulement de fluide minimum (20), 

3. Dispositif selon la revendication 2, caract6ris6 
en ce que ledit moyen de s6curit6 (24) comprend en outre: 

un levier de security (50) mont6 sur ledit arbre 
(30) afin de tourner de mani£re ind^pendante par rapport 
audit arbre, ledit levier de s^curite (50) ayant une 
premiere surface (52) pouvant venir en contact avec ledit 
levier d'^trangleur (28) et une deuxi&me surface (56) 
pouvant venir en contact avec une but6e de s6curit6 (58); 
et 

un moyen (60) formant ressort de s6curit6 pour 
pousser ledit levier de s<§curit6 (50) vers ladite but£e 
de s£curit£ (58), afin que ledit levier d'^trangleur (28) 
soit maintenu dans ladite position interm£diaire (26) 
jusqu'ci ce qu'il soit entrain^ par ledit moyen formant 
actionneur (18) vers 1'une desdites positions 
d'^coulement de fluide minimum ou maximum (20, 22) . 

4. Dispositif selon la revendication 3, caract6ris6 
en ce qu'il comprend en outre: 

un manchon ecarteur (62) mont£ sur ledit arbre (30) 
externe audit corps d'etrangleur (12); 

ledit moyen (60) formant ressort de s£curit6 
comprenant un ressort helicoldal (68) s'6tendant 
longitudinalement autour dudit manchon Ecarteur (62) et 
ayant une premiere extremite (70) relive audit corps 
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d'6trangleur (12) et une deuxi&me extrdmite (12) relive 
audit levier de s6curit£ (50); 

des douilles de ressort (74, 76) plac£es aux 
extr6mit£s longitudinales dudic ressort de s£curit£ (68) 
et recouvrant longitudinalement au moins une partie dudit 
ressort de s6curit6 (68); et 

ledit moyen (40) formant ressort d'£trangleur 
comprenant un ressort h61ico!dal (80) s'^tendant 
longitudinalement autour desdites douilles de ressort 
(74, 76) et ayant une premiere extremity (82) relive 
audit corps d'etrangleur (12) et une deuxifeme extr£mit6 
(84) relive audit levier d'6trangleur (28). 

5. Dispositif selon la revendication 1, caract£ris£ 
en ce que ledit moyen formant actionneur (18) comprend en 
outre: 

un moyen formant actionneur command^ m^caniquement , 
relie audit levier d'etrangleur (28) et r£pondant aux 
ordres d' entree du conducteur. 

6. Dispositif selon la revendication 1, caract£ris6 
en ce que ledit moyen formant actionneur (18) comprend en 
outre: ^ 

un moyen formant actionneur command^ 
61ectriquement , relie audit levier d'etrangleur (28) et 
repondant aux ordres d* entree du conducteur. 

7. Dispositif d'dtrangleur de s<§curit£ (10) pour un 
syst&me d* admission d'un moteur. caract£ris6 en ce qu'il 
comprend: 

un corps d'etrangleur (12) ayant un passage pour 
fiuide (16) allonge s'etendant k travers lui avec un axe 
longitudinal; 
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un arbre allonge (30) ayant un axe de rotation 
giobalement perpendiculaire audit axe longitudinal dudit 
passage pour fluide (16)? 

une soupape d* 6tranglement (14) mont6e sur ledit 
5 arbre pour se d£placer avec lui de fagon rotative et 
plac6e h l*int6rieur dudit passage pour fluide (16) pour 
commander une amplitude d'£coulement de fluide k travers 
ledit passage pour fluide en r6ponse au mouvement de 
rotation dudit arbre (30); 

10 un levier d'etrangleur (28) reli6 audit arbre (3 0) 

afin de tourner avec lui, ledit levier d'6trangleur ayant 
une premiere surface (32) pouvant venir en contact avec 
une premiere but£e (34) d^finissant une position 
d'^coulement de fluide minimum (20) et une deuxi&me 

15 surface (3 6) pouvant venir en contact avec une deuxi&me 
but<§e (38) d^finissant une position d'^coulemenc de 
fluide maximum (22); 

un moyen (40) formant ressort d«6trangleur destine 
& pousser normalement ledit levier d*6trangleur (28) vers 

20 ladite position d'ecoulement de fluide minimum (20); 

un moyen formant actionneur (18) reli£ audit levier 
d'£trangleur (28) pour d£placer de mani£re f onctionnelle 
ledit levier d'etrangleur & 1'encontre de ladite pouss£e 
dudit moyen (40) formant ressort d'etrangleur vers ladite 

25 position d'^coulement de fluide maximum (22); et 

un moyen de security (24) pour pousser ledit levier 
d'etrangleur (28) vers une position interm£diaire (26) 
entre lesdites positions d'ecoulement de fluide minimum 
et maximum (20, 22) afin de pr^venir une incapacity de 

30 fonctionnement dudit moteur durant une ddfaillance dudit 
moyen formant actionneur (18) . 

8. Dispositif selon la revendication 7 , caract6ris£ 
en ce que ledit moyen de s£curit6 (24) comprend en outre: 



2716497 

P 

20 

un levier de s£curit4 (50) mont£ de fagon rotative 
sur ledit arbre (30) , ledit levier de s6curit6 ayant une 
premiere surface (52) pouvant venir en contact avec ledit 
levier d'£trangleur (28) et une deuxi£me surface (56) 
5 pouvant venir en contact avec une but£e de s£curit6 (58) ; 
et 

un moyen (60) formant ressort de s£curit£ pour 
pousser ledit levier de s£curit£ (50) vers ladite but£e 
de s6curit£ (58) afin que ledit levier d'£trangleur (28) 
10 soit maintenu dans ladite position intermediate (26) 
jusqu'ci ce qu'il soit entrain^ par ledit moyen (18) 
formant actionneur vers l'une desdites positions 
d'ecoulement de fluide minimum ou maximum (20, 22). 

15 9. Dispositif selon la revendication 8, caract£ris6 

en ce qu'il comprend en outre: 

un manchon ecarteur (62) monte sur ledit arbre (30) 
externe audit corps d'6trangleur (12); 

ledit moyen (60) formant ressort de s6curit6 

20 comprenant un ressort heiicoldal (68) s'§tendant 
longitudinalement autour dudit manchon ecarteur (62) et 
ayant une premiere extr^mite (70) relive audit corps 
d'etrangleur (12) et une deuxi^me extremite (72) relive 
audit levier de s£curit6 (50); 

25 des douilles de ressort (74, 76) plac6es aux 

extr^mit^s longitudinales dudit ressort de s^curite (68) 
et recouvrant longitudinalement au moins une partie dudit 
ressort de securit£; et 

ledit moyen (40) formant ressort d'etrangleur 

30 comprenant un ressort heiicoldal (80) s'etendant 
longitudinalement autour desdites douilles de ressort 
(74, 76) et ayant une premiere extremite (82) relive 
audit corps d'etrangleur (12) et une deuxi^me extremity 
(84) relive audit levier d'etrangleur (28). 



35 
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10. Dispositif selon la revendica t ion 7, 
caracterise en ce que ledit moyen formant actionneur (18) 
comprend en outre: 

un moyen formant actionneur command^ mEcaniquement , 
5 relie audit levier d'Etrangleur (28) et rEpondant aux 
ordres d' entree du conducteur. 

11. Dispositif selon la revendicat ion 7, 
caractErisE en ce que ledit moyen formant actionneur (18) 

10 comprend en outre: 

un moyen formant actionneur command^ 
Electriquement , reli£ audit levier d'Etrangleur (28) et 
rEpondant aux ordres d* entree du conducteur. 

15 12. Dispositif de positionnement d'Etrangleur de 

securite pour un syst&me d* admission d'un raoteur, 
caracterise en ce qu'il comprend: 

un corps d'Etrangleur (12) dEfinissant un passage 
pour f luide (16) ; 

20 un moyen (14) formant soupape d* Etranglement pour 

controler au moins la vitesse de ralenti, ledit moyen 
formant soupape d* Etranglement Etant montE de faqon ct se 
deplacer k 1'intErieur dudit passage pour f luide (16), 
pour commander l'Ecoulement de f luide k travers ledit 

25 passage pour f luide (16) par dEplacement dudit moyen 
-formant soupape d • Etranglement (14); 

un moyen (18) formant actionneur reliE audit moyen 
(14) formant soupape d' etranglement , pour dEplacer ledit 
moyen formant soupape d ' Etranglement entre une position 

30 d'ecoulement de f luide minimum (20) et une position 
d'Ecoulement de f luide maximum (22) en rEponse h des 
signaux d'entrEe; 

un moyen de securite (24) pour pousser ledit moyen 
formant soupape d ' Etranglement (14) vers une position 

35 intermediaire (26) entre lesdites positions d'Ecoulement 
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de fluide minimum et maximum (20, 22), afin de pr£venir 
une incapacity de f onctionnement dudit moteur durant une 
defailiance audit moyen formant actionneur (18), ledit 
moyen de securite (24) comprenant un premier et un 
deuxi£me moyen (40, 60) forraanc ressort helicoidal, 
coaxiaux, agissant en sens inverse, ledit premier moyen 
(40) formant ressort helicoidal etant destine h pousser 
ledit moyen (14) formant soupape d • etranglement vers 
ladite position d'6coulement de fluide minimum (20) et 
ledit deuxifeme moyen (60) formant ressort helicoidal 
etant destine k pousser ledit moyen (14) formant soupape 
d' etranglement vers une position interm6diaire (26) entre 
les positions d'4coulement de fluide minimum et maximum 
(20, 22), ledit deuxi^me moyen (60) formant ressort 
helicoidal exercant une force plus grande sur ledit moyen 
(14) formant soupape d' etranglement que ledit premier 
moyen (40) formant ressort helicoidal. 

13. Dispositif selon la revendicat ion 12, 
caract£rise en ce que ledit moyen de securite (24) 
comprend en outre: 

un levier de securite (50) relie audit moyen (14, 
28) formant soupape d • etranglement . ledit levier de 
securite ayant une premiere surface (52) pouvant venir en 
contact avec ledit moyen (14, 28) formant soupape 
d ■ etranglement et une deuxi£me surface (56) pouvant venir 
en contact avec une but£e de securite (58) ; et 

ledit deuxi£me moyen (60) formant ressort 
helicoidal etant destine k pousser ledit levier de 
securite (50) vers ladite butee de securite (58) afin que 
ledit moyen formant soupape d 1 etranglement (14, 28) soit 
maintenu dans ladite position intermediaire (26) jusqu a 
ce qu'il soit entraine par ledit moyen (18) formant 
actionneur vers l'une desdites positions d'ecoulement de 
fluide minimum et maximum (20, 22) . 
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14. Dispositif selon la r evendicat ion 12, 
caract6ris6 en outre en ce que: 

ledit raoyen (14, 28) formant soupape d* 6tranglement 
comprend un arbre (30) pouvant etre mis en rotation; 

un manchon £carteur (62) est mont£ sur ledit arbre 
(30) externe audit corps d*6trangleur (12); 

ledit deuxi^me moyen (60) formant ressort 
hdlicoidal comprend un ressort h^licoldal de s<§curit6 
(68) s'6tendant longitudinalement autour dudit manchon 
£carteur (62) et ayant une premiere extr6mit6 (70) reli6e 
audit corps d • Strangleur (12) et une deuxifeme extr<§mit<§ 
(72) relive audit moyen de s6curit£ (24); 

des douilles de ressort (74, 76) plac<§es aux 
extremit^s longitudinales dudit ressort h<§licoidal de 
securite (68) et recouvrant longitudinalement au moins 
une partie dudit ressort h^licoldal de s6curit£ (68); et 

ledit moyen formant soupape d* £tranglement (14, 28) 
comprenant un ressort h^licoldal de retour d'£trangleur 
(80), s'6tendant longitudinalement sur lesdites douilles 
de ressort (74, 76) et ayant une premiere extr6mit6 (82) 
relive audit corps d'6trangleur (12) et une deuxi&me 
extremity (84) relive audit moyen formant soupape 
d # 6tranglement (14, 28). 

15. Dispositif selon la revendicat ion 12, 
caracteris£ en ce que ledit moyen formant actionneur (18) 
comprend en outre: 

un moyen formant actionneur command^ m^caniquement 
relie audit levier d'6trangleur (28) et r£pondant aux 
ordres d* entree du conducteur. 

16. Dispositif selon la revendicat ion 12, 
caract6ris£ en ce que ledit moyen formant actionneur (18) 
comprend en outre: 

un moyen formant actionneur command^ 
61ectriquement, reli6 audit levier d'6trangleur (28) et 
repondant aux ordres d*entr6e du conducteur. 
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